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Bedienhinweis

Zur Steuerung und Konfiguration der EVSE WB wurde bisher eine evalbo eigene App zur Verfiigung
gestellt, die Uber Bluetooth mit der EVSE WB kommunizieren konnte.

Leider ist dies App nur bis Android 7.0 lauffahig. Aus Kapazitats- und Kostengriinden kann diese App
von uns nicht mehr gepflegt und aktualisiert werden.

Um diese Bluetooth Funktionalitat weiter zu gewahrleisten, haben wir eine kommerzielle Android und
Apple iOS App ausfindig gemacht, die Uber eine von uns zur Verfligung gestellte Oberflache (Panel)
eine einfache Steuerung und Konfiguration der EVSE WB ermdglicht.

Diese App nennt sich HMI Droid und kann hier fiir einen einstelligen Eurobetrag kauflich erworben

werden:

HMI Droid HMI Droid
Android Apple iI0OS

Vorgehensweise (Android):

1) Bluetooth Modul sollte im Vorfeld an der EVSE WB angeschlossen und die Modbus Schnittstelle
aktiviert sein

2) App im Google Playstore herunterladen und installieren

3) Unser EVSE Panel (start.led) herunterladen

4) Panel in den folgenden Ordner auf dem Smartphone oder Tablet kopieren:
/sdcard/Android/data/se.ideautomation.hmidroid/files

5) Smartphone oder Tablet Uber Bluetooth mit dem Bluetooth Modul verbinden

6) MAC Adresse des Bluetooth Moduls ermitteln. Entweder Uber die Bluetooth Geréateverwaltung
oder Uber eine beliebige Bluetooth Scanner App (z.B. Bluetooth Scanner)
Die MAC Adresse hat folgendes Format: AB:01:23:45:67:89

7) Starten Sie die App HMI Droid. Das EVSE Panel sollte nun sichtbar sein.
8) Die MAC Adresse Bluetooth Moduls muss nun in der HMI Droid App unter dem Menupunkt

Einstellungen eingegeben werden, damit sich die HMI Droid App mit der bestehenden Bluetooth
Kopplung zwischen Bluetooth Modul und Smartphone/Tablet verbinden kann.
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http://www.evalbo.de/
https://play.google.com/store/apps/details?id=se.ideautomation.hmidroid&hl=de&gl=US
https://www.evalbo.de/anleitungen/bluetooth-modul/
https://www.evalbo.de/shop/ladetechnik/
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.pzolee.bluetoothscanner&hl=de&gl=US
https://play.google.com/store/apps/details?id=se.ideautomation.hmidroid&hl=de&gl=US
https://apps.apple.com/us/app/odrid-hmi/id1066799333?l=en&ls=1
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MAC Adresse unter Einstellungen in HMI Droid eingeben:

HMI Droid - Einstellungen

Anzahl der Kanéle
Maximale Anzahl gleichzeitiger Verbindungen

Verbindung

Verbindungsart
Link fiir Anschluss zur Steuerung MAC-Adresse

AB:39:59:57:34:02

|P-Adresse

Steuerung-IP-Adresse fiir die Verbindung tber Wi-Fi
ABBRECHEN 0K

Port
Steuerung-Portnummer fiir TCP/IP-Verbindung

MAC-Adresse

Steuerung-MAC-Adresse fir die Verbindung tiber
Bluetooth

Verwenden SPP
Verwenden SPP (Serial Port Profile) fiir Bluetooth

Pflegen Verbindung qgqwe T T t z ui op
Pflegen die Verbindung auch wenn die App nicht

ichtbar ist .
SIC aris a s d f g h J k I
Steuerung A y x ¢c v b nm &

Protokoll 2123 , @ _ «

Kommunikationsprotokoll fiir Steuerung
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Bitte vergewissern Sie sich, dass folgende Einstellung (Skalieren) im Menupunkt Einstellungen
aktiviert ist:

HMI Droid - Einstellungen

nable Modbus FCO6 W
Modbus/TCP Class 1 Write single register

Anzeige

Lock rotation
Use same orientation for all pages

Zentrieren
Zentrieren das Panel (Seite) auf dem D
Arbeitsbereich

Skalieren
Skalieren das Panel (Seite) in den Arbeitsbereich
Grole

Vollbild 0

Ausblenden Aktionsleiste und Statusleiste

Ausblenden Aktionsleiste D
MNur ausblenden Aktionsleiste

Slide show mode D

Automatically scroll to next page

Sicherheit
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Wenn die Verbindung zur EVSE WB erfolgreich war, dann werden alle Werte und Einstellungen im
Panel angezeigt.

EVSE Control
evalbo.de OFF

Ladestrom Limit:

8A 10A 12A

16 A 20 A 32 A

16A _

1 6 A\ :tatsichlich eingestellter Ladestrom
32 A :maximaler Strom (PP-Wid. o. Register)
@ ext. PP-Widerstand aktivieren

0 : Eingabe max. Strom (PP-Wid. deaktiv.)

Einstellungen bei Stromausfall speichern

D EVSE deaktivieren gegen unbefugte Benutzung
D Stromeinstellung liber Taster deaktivieren

D Analogeingang (AN) aktivieren

D Ladevorgang lber Taster abbrechen

Modbus aktivieren

Firmware: 16
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Folgende Anzeigen und Einstellungsmoglichkeiten sind im EVSE Panel vorhanden:

Statusanzeige EVSE WB
Rot: kein Fahrzeug angeschlossen, Schutz offen

Fahrzeug angeschlossen, Schiitz offen Ladevorgang unterbrechen
Griuin: Fahrzeug ladt, Schiitz geschlossen

EVSE Control \\ vl
evalbo.de OFF

Ladestrom Limit:

8A 10A 12A
Schnelleinstellung

Ladestrom
16 A 20 A 32A

Schnelleinstellung
16A ® < Ladestrom Gber Schiebe-
regler in 1 A Schritten

1 6 K tatsachlich eingestellter Ladestrom

Tatsachlicher Ladestrom, der dem
Fahrzeug kommuniziert wird

Maximal moglicher Ladestrom, der durch den an der EVSE
angeschlossenen PP-Widerstand oder durch das Register 2007
eingestellt ist.

\/

Der an der EVSE 32 A :maximaler Strom (PP-Wid. o. Register)

angeschlossene
PP-Widerstand wird
aktiviert.

7>© ext. PP-Widerstand aktivieren

0 :Eingabe max. Strom (PP-Wid. deaktiv.)

A

Der PP-Widerstand wird deaktiviert und der hier
eingegebene und im Register 2007 abgespeicherte
maximale Strom wird herangezogen.
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Einstellungen bei Stromausfall speichern <« Schnelleinstellung

D EVSE deaktivieren gegen unbefugte Benutzung
D Stromeinstellung tUber Taster deaktivieren ««

D Analogeingang (AN) aktivieren ««

Ladestrom

EVSE reagiert nicht auf
angeschlossenes Fahrzeug

~ Taster wird deaktiviert

~———— Analogeingang (AN) wird
aktiviert, Stromeinstellung

D Ladevorgang Uber Taster abbrechen y\ tiber 0-5V Signal méglich.

W4 Modbus aktiviere
v v
Firmware: 16 I

/
Zeigt den Stand der Firmware
auf der EVSE an.
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\\\

~_ Ladevorgang kann tber
Taster an EVSE
abgebrochen werden.

ACHTUNG: Modbus wird deaktiviert. Zugriff Gber
Bluetooth nicht mehr méglich. Modbus muss
erneut Uber Tasterprozedur an EVSE aktiviert
werden.
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Uber die Hersteller Webseite der HMI Droid App kénnen Sie ein HMI Droid Studio herunterladen,

welches das Erstellen eigener Panels ermdglicht.

Hinweis:

% HMI Droid Studio - start — O

File Edit View Insert Arrange Format Opticns Tools  Help

O=a] X [S=1T]1=T]

x

EVSE Control _ .l
evalbo.de

Ladestrom Limit:

g A 104 12 A
16 A 204 32 A
|
0A |

(0 A :tatséchlich eingestellter Ladestrom

0 A : maximaler Strom (PP-Wid. o. Register)
" ext. PP-Widerstand aktivieren

| 0 :Eingabe max. Strom (PP-Wid. deaktiv.)
[~ Einstellungen bei Stromausfall speichern

[ EVSE deaktivieren gegen unbefugte Benutzung

[~ Stromeinstellung iiber Taster deaktivieren

[ Analogeingang [AN] aktivieren

[ Ladewvorgang iiber Taster abbrechen

[~ Modbus aktivieren

Firmware: 0

Hilfe zur Bedienung der HMI Droid App und des Studios erhalten Sie von dem sehr guten Support

des App Herstellers. Weitere Informationen bekommen Sie auf dessen Homepage.
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